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Hensel.SlH-H intergrund-Syslem

DosSTH-Hinlergrund-SystemkonnwohlweiseonderWondoderonder Deckebefestigtwerden.

Alternotiv ist ouch eine fohrbore Vsrionte (Aü. 463) lieferbor. Grundelemente des Systems sind

eine Dreifoch-Wond-Deckenholterung, Stohlochsen 0 50 mm mif Schnellwechsel-Vorrichtung

und dieentsprechendenMetollzugketten.An ollenAchsen können dieZugkröfte individuell einge-

stelh werden. Dos Sy$em i$ modulor oufgebout. Der Anwender hot iederzeit die Möglichkeit,

dos monuelle Grundsy$em weiler ouszubouen. [s konn problemlos mit elektrischen Motoren,

welche lediglich in die Achsen eingeschoben und festgesrhroubtwerden, nochgerüstetwerden.

DieseAchsen können donn wohlweise über ein Scholtköskhen und eine Kobelverbindung onge-

sleuert werden. Selbstuerstöndlich verfiigen die motorischen Achsen über eine ein$ellbore End-

obscholtung. Alle morhüblichen Hintergrundkortons - mit oder ohne Poppkern - in der Normol-

breite bis 2,72 m können mit den Achsen (Lönge: 2,9 m) veruendetwerden. AufWunsch $ehen

Stohlorhsen ([änge: 3,6 m) für 3,55 m breiten Korton zur Verfügung.

Ad. 461 // STH-Hinfergrundsyslemlfi 2,72 m Popier
Monuelles Sy:lem mit 3 durchgehenden Stohlochsen 0 50 mnr,

Metoll-|(ettenzug, Bremse/Kettenschuh und Wond-/Deckenholter ftjr 3 Achsen.

Art.4610 // STH.Hinlergrundsysrem (wie Art. 461)
jedochfür3,55 m Popier

^rt. 462 // SIH-Hintergrundsystem
Motorisches Sy$em mit 3 durchgehenden Stohlochsen 0 50 mm, Endobscholtung,

Scholtköstchen und Wond-/Deckenhoher für 3 Achsen (Ltnge: 2,9 m).
Achtung: Jelzt mit doppelter Gevhwlndigkeitl

Art.4620 /i STH-Hintergrundsystem (wie Art. 4621
iedoch [ür 3,55 m Popier

Art. 466 // Stohlochse
0 50 mm (2,9 m) inkl. Zubehör

. ^tt. 473 ll Melollkeüe
fu r mon. [|intergrundsyslem

Än.467 ll Sfshlqchse
mit motorischem Anhieb

Ad. 469 // Schohköslchen
fijr bis zu 3 Achsen, mit Kobel (bitte |(obellönge ongeben!)

^n.470 llUmdslsoh
von monuellem ouf motorischen Antrieb (ohne Scholtktistchen!)

Ad. 465 // Wond-/Deckenholter
mif obge$uften Konsolen

^tt. 47 I // Deckenholter
mit drei gleich longen (onsolen

Atl. 471 | | Gewichtsstob lür Hinfergrundpopiere
2,72 m, 2-reilio. inkl. Hoheprofil

Ad. 4710 // Gewichtsstob für Hinlergrundpopiere
3,5 m, 3-hilig. inkl. Hoheprofil

Art. 463 // SlH-Hintergrundsystemltu 2,72 m Popier
Fohrbor, mil4 Rollen, dovon 2Jeslstellbor. MonuellesSy$em mif3 durchgehenden Stohlochsen 0 50 mm,
Metollkettenzug, Bremseund Keflenschuh.Gesomthöheco.2,8 m. Abweichende llöhen sind möglkh.Oos
fohrbore l|inlergrundsy$em ist die ideole Lösung. wenn Mobilitöt im Studio gefordertwird. Aurh von einer
Penon müheloszu bewegen, konn eszu iedem Punktgerolltwerden. Außerdem i$eslekhtzu demontieren
und somit ouch "on locotion" einzuselzen. 0ptionol ouch mit elektrischem Antrieb (nochrüstbor).

Arf. 4630 // SlH-Hinlergrundsystem (wie Art. 463)
iedah für 3^55 m Popier

tt
Art.465
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